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Serie RS Einspindelroboter - Produktpalette/Spez.-Liste Spezielle Website: http://download.misumi.jp/mol/fa_soft.html
Nützliche Software und Gebrauchsanweisungen stehen zum Download bereit.

Spezifikationen Schrittmotor Spezifikationen Servomotor
QMit Schlitten QMit Schlitten

QMit Kolbenstange

QDiagramm der Zykluszeit (als Referenz)

QDiagramm der Zykluszeit (als Referenz)

Motor
Rich-
tung

Ausfüh-
rung

Stei-
gung

Maximale Traglast
Gewicht (kg)

Max. 
Schubkraft

(N)

Max. Geschwindigkeit (mm/s) * In der Tabelle sind die max. Geschwindigkeitswerte angegeben.
Umgebungs-
spezifikation

Positions-
sensor

Steuerung
Stromver-
sorgung

SeiteHub (mm)
Horizontal Vertikal 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

gerade

RS1
RS1C

2 6 4 150 100

Standard/ 
Sauber

Drehmelder
Inkrementelle 
Ausführung

DC24V
(±10%)

S.4576 4 2 90 300
12 2 1 45 400~600

RS2
RS2C

6 10 2 90 300 280 250 220 190
S.46112 6 1 45 400~  600 560 500 440 380

20 4 - 27 350~1000 933 833 733 633

RS3
RS3C

6 12 4 120 300 280 250 220 190
S.46512 8 2 60 420~  600 560 500 440 380

20 6 - 36 350~1000 933 833 733 633

Gefaltet

RS1
2 6 4 150 100

Standard

S.4596 4 2 90 300
12 2 1 45 400~600

RS2
6 10 2 90 300 280 250 220 190

S.46312 6 1 45 400~  600 560 500 440 380
20 4 - 27 350~1000 933 833 733 633

RS3
6 12 4 120 300 280 250 220 190

S.46712 8 2 60 420~  600 560 500 440 380
20 6 - 36 350~1000 933 833 733 633

Antrieb
Aus-
füh-
rung

Stei-
gung

Maximale Traglast
Gewicht (kg)

Max. 
Schubkraft

(N)

Max. Geschwindigkeit (mm/s) * In der Tabelle sind die max. Geschwindigkeitswerte angegeben.
Umgebungs-
spezifikation

Positions-
sensor

Steuerung
Stromver-
sorgung

SeiteHub (mm)
Horizontal Vertikal 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

Kugel-
gewin-
detrieb

RSH1 
RSH1C

6 40 8 238 360 324 270 234 216 180

Standard/ 
Sauber

Drehmelder

Absolut
Inkrementelle 
Ausführung

Wech-
selstrom 
1-phasig

100~115V
200~230V

(±10%)

S.48112 20 4 141 720 648 540 468 432 360
20 12 - 84 780~1200 1080 900 780 780 600

RSH2 
RSH2C

5 50 16 339 300 255 225 195 180 165 150 135 120

S.48310 40 8 169 600 510 450 390 360 330 300 270 240
20 20 4 84 1020~1200 1020 900 780 720 660 600 540 480
30 7 - 56   774~1800 1530 1350 1170 1080 990 900 810 720

RSH3 
RSH3C

5 80
-

339 300 255 225 195 180 165 150 135 120 105
S.48510 60 169 600 510 450 390 360 330 300 270 240 210

20 30 84 1020~1200 1020 900 780 720 660 600 540 480 420

RSH4

5 60 20 339 300 240 195 150 135

Standard

S.48710 40 10 169 600 480 390 300 270
20 20 4 84 800~1200 960 780 600 540
30 15 - 56 800~1800 1440 1170 900 810

RSH5

5 80 20 399 300 240 195 150 135

S.48910 55 10 169 600 480 390 300 270
20 30 4 84 1000~1200 960 780 600 540
30 15 - 56   900~1800 1440 1170 900 810

RSF4

5 80 20 339 300 240 195 150 135

S.49110 55 10 169 600 480 390 300 270
20 30 4 84 1100~1200 960 780 600 540
30 15 - 56   800~1800 1440 1170 900 810

An-
trieb

Aus-
füh-
rung

Maximale 
Traglast

Gewicht (kg)

Max. 
Schubkraft

(N)

Max. Geschwindigkeit (mm/s) * In der Tabelle sind die max. Geschwindigkeitswerte angegeben.
Umgebungs-
bedingungen
Spezifikatio-

nen

Positionssen-
sor

Steuerung
Stromver-
sorgung

Seite
Horizontal Vertikal Hub (mm)

Rie-
men

RSB1 10 - -

150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600

Stan-
dard

Drehmelder
Absolute Ausführung
Inkrementelle Methode

Wech-
selstrom 
1-phasig

100~115V
200~230V

(±10%)

S.493
~1750 1875

1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550
1875

RSB2 20 - -

150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600

S.495~1750 1875
1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

1875

Motor
Richtung

Stütz-
führung

Aus-
füh-
rung

Stei-
gung

Maximale Traglast
Gewicht (kg)

Max. 
Schub-

kraft
(N)

Max. Geschwindigkeit (mm/s) * In der Tabelle sind die max. Geschwindigkeitswerte angegeben.
Umgebungs-
spezifikation

Positions-
sensor

Steuerung
Stromver-
sorgung

SeiteHub (mm)
Horizontal Vertikal 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

gerade

ohne

RSD1 6 20 8 100 250

Standard
Drehmelder

Inkrementelle 
Ausführung

DC24V
(±10%)

S.46912 10 4 75 500

RSD2
2 45 25 600 80

S.4716 40 12 300 250
12 25 5 150 500

RSD3
2 60 30 900 50

S.4736 55 20 550 150
12 50 10 250 300

im 
Liefer-
umfang 
enthal-

ten

RSDG1 6 20 7.5 100 250 S.47512 10 3.5 75 500

RSDG2
2 45 24 600 80

S.4776 40 11 300 250
12 25 4 150 500

RSDG3
2 60 28.5 900 50

S.4796 55 18.5 550 150
12 50 8.5 250 300

Gefaltet

ohne

RSD1 6 20 8 100 250 S.46912 10 4 75 500

RSD2
2 45 25 600 80

S.4716 40 12 300 250
12 25 5 150 500

RSD3
2 60 30 900 50

S.4736 55 20 550 150
12 50 10 250 300

im 
Liefer-
umfang 
enthal-

ten

RSDG1 6 20 7.5 100 250 S.47512 10 3.5 75 500

RSDG2
2 45 24 600 80

S.4776 40 11 300 250
12 25 4 150 500

RSDG3
2 60 28.5 900 50

S.4796 55 18.5 550 150
12 50 8.5 250 300

RS1 RS2 RS3

H
o

ri
zo

nt
al

Ve
rt

ik
al

RSH1 RSH2 RSH3

H
o

ri
zo

nt
al

Ve
rt

ik
al

s
st 0 100 200 300 400

4kg 0 0.59 0.92 1.25 1.59 
2kg 0 0.51 0.85 1.18 1.51 
1kg 0 0.48 0.81 1.14 1.48 

Horizontal Steigung 6
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Vertikal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400

2kg 0 0.50 0.83 1.16 1.50 
1kg 0 0.46 0.79 1.13 1.46 
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Hinweise zum CE-Zeichen

Die Roboter-Baureihe von MISUMI stellt Teile zur Verfügung, die in die Geräte und An-
lagen des Kunden integriert werden müssen. Gemäß den EU-Richtlinien werden diese 
Teile unvollständig versandt. Sie sind deshalb nicht mit dem EC-Zeichen versehen.
Prüfen Sie die Übereinstimmung mit EU-Richtlinien für Geräte oder Anlagen mit 
integriertem Aktuator (fertige Artikel). Einzelheiten siehe Gebrauchsanweisung.

Garantie
QGarantiebestimmungen�Entsprechen den „Gewährleistungsstandards“, die im Katalog „Mechanical Standard Components for 

Factory Automation“ (Mechanische Standardbauteile für Automatisierungsanlagen) angegeben sind.
QGarantiezeitraum: Ein Jahr nach Versand oder innerhalb der ersten 2400 Betriebsstunden, je nachdem, was zuerst eintritt

Kontakt bei Fragen

QKontakt bei Fragen zu technischen Angaben
  TEL: 03-5805-7088
  <Geschäftszeiten>
  Mo bis Fr: 9:00~12:00, 13:00~18:00

• Prüfen Sie die Angaben zum Diagramm der Zykluszeit auf unserer Website (http://jp.misumi-ec.com/maker/misumi/mech/product/rs/index.html).
• Prüfen Sie detaillierte Informationen mit unserem Zykluszeit-Simulator (http://fawos.misumi.jp/FA_WEB/tkcc/cycletime/cycletime.php).

Horizontal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800

10kg 0 0.83 1.14 1.47 1.81 2.14 2.47 3.20 4.51 
6kg 0 0.66 0.99 1.33 1.66 1.99 2.33 3.07 4.42 
3kg 0 0.55 0.88 1.22 1.55 1.88 2.22 2.98 4.35 
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Horizontal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800

12kg 0 0.90 1.21 1.55 1.88 2.21 2.55 3.26 4.56 
8kg 0 0.74 1.07 1.40 1.73 2.07 2.40 3.13 4.46 
4kg 0 0.59 0.92 1.25 1.59 1.92 2.25 3.01 4.37 
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Vertikal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800

2kg 0 0.50 0.83 1.16 1.50 1.83 2.16 2.94 4.32 
1kg 0 0.46 0.79 1.13 1.46 1.79 2.13 2.91 4.29 
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Vertikal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800

4kg 0 0.67 1.07 1.47 1.87 2.27 2.67 3.07 4.42 
2kg 0 0.58 0.98 1.38 1.78 2.18 2.58 2.98 4.35 
1kg 0 0.53 0.93 1.33 1.73 2.13 2.53 2.93 4.31 
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Horizontal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800

40kg 0 0.76 1.08 1.36 1.63 1.91 2.29 3.15 4.34
20kg 0 0.49 0.76 1.04 1.32 1.60 2.00 2.93 4.16
5kg 0 0.42 0.70 0.97 1.25 1.53 1.94 2.88 4.13
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Horizontal Steigung 10

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1050
40kg 0 0.51 0.73 0.90 1.06 1.23 1.40 1.67 2.20 2.92 4.40
20kg 0 0.41 0.58 0.75 0.92 1.08 1.25 1.54 2.10 2.84 4.33
5kg 0 0.31 0.47 0.64 0.81 0.97 1.14 1.45 2.03 2.78 4.27
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Vertikal Steigung 10

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1050
8kg 0 0.35 0.51 0.68 0.85 1.01 1.18 1.48 2.05 2.80 4.29
4kg 0 0.31 0.47 0.64 0.81 0.97 1.14 1.45 2.03 2.78 4.27
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Vertikal Steigung 6

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800
8kg 0 0.46 0.73 1.01 1.29 1.57 1.98 2.91 4.15
4kg 0 0.42 0.69 0.97 1.25 1.53 1.94 2.88 4.13
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  4kg

Horizontal Steigung 10

s
st 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1050

60kg 0 0.73 0.96 1.18 1.36 1.53 1.70 2.04 2.59 3.35 4.93
30kg 0 0.47 0.66 0.82 0.99 1.16 1.32 1.75 2.36 3.15 4.74
5kg 0 0.31 0.47 0.64 0.81 0.97 1.14 1.61 2.24 3.05 4.64
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