Spezielle Website: http://download.misumi.jp/mol/fa_soft.html

Niitzliche Software und Gebrauchsanweisungen stehen zum Download bereit.

SINGLE AXIS ROBOT

Spezifikationen Servomotor
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o Priifen Sie die Angaben zum Diagramm der Zykluszeit auf unserer Website (http://jp.misumi-ec.com/maker/misumi/mech/product/rs/index.html).
o Priifen Sie detaillierte Informationen mit unserem Zykluszeit-Simulator (http://fawos.misumi.jp/FA_WEB/tkcc/cycletime/cycletime.php).

Hinweise zum CE-Zeichen

Die Roboter-Baureihe von MISUMI stellt Teile zur Verfiigung, die in die Geréte und An-
lagen des Kunden integriert werden miissen. GemaB den EU-Richtlinien werden diese
Teile unvollstandig versandt. Sie sind deshalb nicht mit dem EC-Zeichen versehen.
Priifen Sie die Ubereinstimmung mit EU-Richtlinien fiir Gerédte oder Anlagen mit
integriertem Aktuator (fertige Artikel). Einzelheiten siehe Gebrauchsanweisung.

Garantie

| | den die im Katalog , Mechanical Standard Components for
Factory Automation” fiir angegeben sind.
[ Garantiezeitraum: Ein Jahr nach Versand oder innerhalb der ersten 2400 Betriebsstunden, je nachdem, was zuerst eintrtt

Kontakt bei Fragen

lKontakt bei Fragen zu technischen Angaben

TEL: 03-5805-7088
<Geschaftszeiten>

Mo bis Fr: 9:00~12:00, 13:00~18:00





