ATei'lﬁ;'nummer Auswahl o o q ieb w H " l:'hd Ho Tisch ispiele fiir Kupplungen Teilenummern
wusfih- Lange Grundplatte i " = he der . .
G Nr. L Tischlinge |Ausfahrun [(WETT Breite | Hohe Fiihrun Hahe Wellenmitte | W | t2 | M1 P1 P2 KUA/KUH KUB/KUT
— g ] CPDW25 CPOW19
1210 o 10 MCSLC25 MCSLC20
Gewalzt = 1593548 Gewalzt | 12 [ 4 & 2l 28 L L [P
100 o = 1 CPDW32
detrieb *1205S 150 Prézision 5 | 150 150 100[50| | 110 - il
KUA ~121005 338 . , 150 | 150{100
1505 4 rdzision,
KuB 1510 460 Gewalzt 15 10 64 28 32 12 l\%ngGt% p%gx\gzz
Prazision 1520 520 20
1204L 580 Gewalzt 4
detrieb 1205L 640 Prézision 5 M6 ,\%2%2255 Mcgng(;z%
KUH 1210L 700 Prazision/Gewalzt| 12 10 55 21 28 10
KUT *1204LS 760 Gewalzt 4 Li | P1 CPDW32
*1205LS 820 Préizision 5 150 80 160 = MCSLC32
(®* Markierte| *1210LS |®Bzgl. GréBen 150 10 — 200]130
GroBen 1505L | siehe 200 5 200 200 - CPDWA40 CPDW32
sindnur - [1510L | Preisliste. Prazision/ 15 10 64 28 32 MCSLC40 MCSLC32
beikuB 15200 Gewalzt 20
verfugber, |_2005L 5| 6 2 3 12 T
[ 2010L 20 10 7 39 40 150/700 150 CPDW40 CPDW32
2020L | Gewalzt | 2 6! 28 34 2001150 MCSLC40 MCSLC32
Prézision 7 39 40

(®Vorsicht bei der Verwendung von CPDW fiir 400W-Servomotoren. Spitzenmotormoment kann zuléssiges Kupplungsdrehmoment tiberschreiten.

Teile-nummer Grundplatte Befestigungsbohrung Grundplatte * Motorinstallati ittstelle (KUA/KUH) ) . Teile-nummer|
Ausfiihrung] Nr. W1 H4 t1 hi1 P3| h Q S P.C.D.| D | D1 H3 N [N1]N2[N3|[ d [M2] ¢ Ordering
T2045) Example KUAT204 -
1205(S) 2 || 1 95 46 [3034| 49 |37 32 8 M4 8
Gewalzt | 1210(5) |, 0 75 1 Q L
Kugelgewin- |_1505 b wero [veam] || b [Weieo [wezo
detrieb 1510 49 |12] 2 15| 6 T 6 1340 50 50 1| 7 |50]45| 62 |45 4 10 | M5 | 10
KUA o2 400 6 | 8 ||[400] 80 | 20 115
KUB i 2 || 13 95(|460] 8 | 8 ||[460] 50 | 50 || 46 |s0|34| 40 |37 32 8 [m4| 8
P 1210L (5) 520 8 10 520] 80 20 5 L |
rrazision 1505L [ |[580] 10 | 10 ||[580] 50 | 50
gely 1510L 49 20 640 10 | 12 | |[640] 80 | 20 62 |45 4 10
detrieb
Kon  peofesl L 1™ i7o0[ 12 [ 12 ||[700] 50 | 50 I I I S B
KUT 2005L 55 12 20 15([760] 12 | 14 ||[760] 80 | 20 70 |50 | 45 64 M5 | 10
2010L il 2] 820] 14 | 14 | |(820] 50 | 50 o5 |ags| 18 | 12
20201 55 (geroll) 20 (geroll) 64 (geroll)
61 (geschifen)| |29 (geschiifen) 70 (geschiifen)
Teile-nummer Stiickpreis 1~2 Stk. Teile-nummer
Ausfihrung] Nr__ | =340 | =400 | =460 | =520 | L-580 | =640 | [=700 [ L=760 | [ =620  Ausfihrung| Nr.__| =340 [ =400 =700 | L=760 | L=620
1204 = = = 1205 = = = -
1210 = 1210
Gewalzt — 5 - B Prazision *12055 - E E 5
*1210S = 12105 -
trieb 3505 trieb 3505 =
KUA 1510 KUH 1510 B
KUB 1520 KUT [ 1520 -
1204L 5 5 5 12050 5 5 = 5
1210L = 1210L = 5 5
*1204LS 5 = E *1205LS 5 = E E = =
*1210LS E *1210LS E 5 =
© Wardrte | 1305 @ Markierte [—=0° : -
Groen sind— =501 - - 6réBen sind— 5761 = -
nur bei KUB[—35551 nur bei KUT—35550
verfligbar. 2010L = verfiigbar. 2010L -
2020L = = 2020L = =
WTabelle Servomotoranwendungen ™ igkeit/statische Traglast (®)Bei noch gréBeren Bestellmengen Preis bitte gesondert anfragen.
Teile-nummer Hersteller Leistung W) | Flansch Teile-nummer *Wiederholgenauigkeit | Statische Traglast(kg) | * Parallelitdt Parallelitét:
Yasukawa Electri SGI 3 30 Ausfiihrung Nr. igkei Horizontal | Vertikal (mm)
asukawa LCiC [SGMAH-AS 50 1204(S) | =0.03 (gerollf
SGMAH-01 100 1205(S) 138 _
|HC-MFS053 50 1210(S) | +0.05 (gerollt) 1679 L |Parallglitit| Il
i Electric [HF-MP053 50 Gewalzt 1505 +0.003 340| 0.06
C-MFS13 100 Kugelgewin- 1510 (geschliffen) 153|200 0.07
KUA/KUH12( (L) F-MP13 100 [l40 detrieb 1520 2
sanyo Denk o, |FZMADI0CSE |30 | KUA  [7204L(5] | =0.03 (geroll G| O |20-30]
Ltd,  |[B2AAD4005F | 50 | KuB 1205L(S) 137 |[520] 0.09 | @)Die Liste oben enthalt Referenzwerte,
§§§Q"¢?Q§§30 13000 i 1210LS) | o5 (gerolty | 2897 580| 0.10 im stati Zustand.
0mron Corporati- [peevmosoa0 T 50| ELaZ'SI'O" 1505L 1 =70 003 640| 0.12 | Verwenden Sie zur Berechnung der
on E 9el0ewin- 1510L hiif 153 L unsere
RESM-W10030 | 100 detried  —yopor | (9eschlifen) 700/ 013 i (Adresse
VasquawaE_Iectric SGMAH-02 200 KUH 2005L 760| 0.14 siehe S.509).
S%Mnmsgs ggg Kut 2010L | 008 (gerol) 820| 0.15 | (®Siehe 55°S.510 fiir max. Geschwindigkeit
oKSs 2001 £0.003 (geschiiffen) 4345 | 169 und statische Traglast. Siehe unsere Websi-
F-MP23 200 2020 | 005 (geroly te fiir Massentrégheitsmoment.
i Electric [HA-KP23 200 p0.008 (goschien) (@FiirTerminologi, iehe E°S.510
KUA/KUH15[ (L) [¢ i C-MFS43 400 6o _ Telle-nummer
KUA/KUH20[ ][ JL C-KFS43 400 Alterations KUA1204
F-MP43 400
RAA:PAS - 400 IINEMA-Motoroptionen
Sanyo Denki Co., | R2AA06020 200 — —
Ltd. R2AAOBO40F 400 Ausfiihrung | Opt.-Nr.|  Verfiigbare Motorteilenummern Anwenlg:;glsul:‘elzﬁlele (i
Omron Corporali- |RG8M-W20030 | 200 | oplungen
on REBN-WA0030 | 400 AUt arononn KUBIKUT (Sehitmota)
WiTabelle Schrittmotoranwendungen V01002145000 STPZ»I\SZSX}BHX
Teile-nummer Hersteller Teile-nummer Flansch V0200-211-B-000
aSchritt ASA6/ASCAG NEMA23 [ N2 V0200-214-8-000 MCSLC32
5-phasig RKS54* (PKE543) V0250-214-B-000
KUB/KUT12L L I(L) 5-phasig RKS54" (PKES44) | 2 V0300-211-B-000
) 5-phasig RKS54* (PKE545) OSINE2T2ZEE 00N
Oriental-Motor aSchritt AS66/ASCE6
Motor aSchritt AR6Y
KUB/KUT12 L)S e o 5-phasig RK56* (PK564) 60
W) ®aSchritt gilt fiir 5-phasig RK56" (PK566) o KUA/KUH (Servomotor)
Standardausfiin- 12 o RKS6 (PK569)
L E—
AuH ngnd fe N Schritt ASB6/ASCE6 NEMA34 N3 V0400-212-C-000 KU:T/KUT (Sehrtimotor MCSLC40
" [QSohritt ARGO/ASED | 34-505
KUB/KUT15( (L) s
KUB/KUT20 | L | S:phasio RiS6u (o4
5-phasig RK56* (PK566)
5-phasig RK56" (PK569) - " - - ——————
(®Artikelnummern und Motorspezifikationen elten unter Vorbehalt Bitte iiberpriifen Sie die Informationen des Herstellers. Sensorsatz kann als Option gewahit werden. g;:zelheiten g von Rug tals O_pﬁom:iael;‘lza!r.:_
®)Andere Motoren als in der Tabelle fiir Priifen Sie die i Einzelheiten zu Sensorsiitzen, siehe &= $.515 56 ur von )

(®Nicht mit Getriebemotoren von Oriental Motor kompatibel.





