Kupplungen - Ubersicht

[l Kupplungen Motor Kupplung Getriebe
Kuppl sind Maschinenbauteile zur Verbindung zweiter rotierender / ]
Elemente (Motorwelle, Kugelgewindetrieb, usw) und zur Ubertragung von /
Drehmomenten zwischen diesen. Sie erlauben verschiedene Fehlausrich-
tungen (Winkel /Radial der len Elemente R S - I R Y PR ©
aufzufangen und sparen Arbeitszeit bei der Installation und Einstellung.
Zudem schiitzen Sie teure miteinand Maschinenbauteil
vor Briichen oder Trennungen durch plotzliche unerwartet hohe Lasten.
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+ Hohe Torsionssteifigkeit

- Kleine radiale Reaktionskraft
- Leicht installierbar

- Geringes Tragheitsmoment, hohe Reaktion
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Kugelgewindetried

Servomotor

Kupplung GCPW

Sehr geeignet fiir Anwendungen mit hohen Drehzahlen und hoher
Positionierungsgenauigkeit, z. B. Kugelgewindetriebe.

“Wahrend die Ausfiihrung mit Doppelscheibe Winkel- und Radialversatz auffangen kann, toleriert die
Ausfihrung mit einfacher Scheibe aufgrund irer Konstruktion keinen Radialversatz. Die Ausfiihrung
mit einfacher Scheibe ist im Vergleich zur Doppelscheibe platzsparend und verfigt iber eine hohe

Torsionssteifigkeit.

AuBerst geeignet fiir die Positionierung in Schrittmotoren,

Encoder

da sie in den Aufbau spielfrei integriert werden kann.

Kupplung GCOC

AuBerst geeignet fiir Falle, in denen Reaktionskréifte auftreten, da der zuléissige
Bereich fiir Fehistellungen groB und eine Radialverlagerung nicht zulassig ist.



